Hersteller MEKRA Lang GmbH & Co. KG
Typ Abbiegeassistent-System 1312

Verwendungsbereich : Das Abbiegeassistent-System 1312 ist zum Einbau
in Fahrzeugen der Klassen N2, N3, M2 und M3 mit
zulassigem Gesamtgewicht von mehr als 3500 kg
geeignet, insofern das unter Pkt. 2.7 u. 2.9 genan-
nte Anbringungsfenster eingehalten werden kann.
Die Montage muss gemaf mitgelieferter Montage-
und Betriebsanleitung durchgefiihrt werden.

Side Defender®ll Sensor Placement Guide
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The entire Side Defender Il Radar sensor should be inside the Recommended Sensor Location box.
3.5to 5 m (137 to 197") back from the front bumper
600 to 1000 mm (23 to 39”) above ground level

IMPORTANT: The correct mounting of the sensor is required to acheive proper performance.
Select an installation point that is rigid to the vehicle frame. A bracket or rigid support extension may be required.
Installation should take place on level ground. Ensure the mounted sensor is within the mounting variances shown below.
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Das System ist gemal der mitgelieferten Montage- und Betriebsanleitung am Fahrzeug
anzubringen. Dabei ist besonders darauf zu achten, dass der Radarsensor méglichst an
einer starren Struktur (frei von Vibrationen und Schwingungen) und sich im
Anbringungsfenster (zwischen 600 mm und 1000 mm tUber dem Boden und zwischen 3,5
m und 5 m von der Vorderkante des Fahrzeugs) befindet. Der Sensor muss parallel zur
Langsmittelebene des Fahrzeugs angebracht sein. Eine Winkelabweichung von +/- 2°ist
zulassig.

Weiterhin ist darauf zu achten, dass das Display nach dem Einbau an der A-Saule keine
Einrichtung fur indirekte Sicht verdeckt oder einschrankt.

Eine Prufung des Einbaus durch einen amtlich anerkannten Sachverstandigen fir den
Kraftfahrzeugverkehrt ist erforderlich.
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